□产品概述 
[image: image1.jpg]ZERO SPAN

WF—Sfii & 8k

| LA B R 1 PR A 7





位置发送器是将输出轴的角位移线性地转换成直流0-10mA,4-20mA电流信号，它一方面作为电动执行机构的闭环负反馈信息，另一方面作为电动执行机构的位置指示信号，在自动和手动状态下都需要位置发送器可靠地工作，它的线性度，死区，零点变化，温度变化的影响都直接关系到电动执行机构的性能，是电动执行机构中的一个重要环节。

位置发送器上的位发模块决定电动执行机构的信号制:WF-Ⅱ型位发模块为Ⅱ型信号（0~10mA DC）,WF-S型位发模块为仨型信号（4-20mA DC）

位置发送器的结构决定电动执行机构的功能。无行程限位功能的电动执行机构采用凸轮式结构，带行程限位控制功能的电动执行机构采用齿轮式结构。

▷凸轮式结构位置发送器
凸轮式位置发送器主要由底座、传感器组件、电动机分相电容、位发模块、中间过渡接线端子及对外连接的接插件等组成。凸轮式位置发送器采用直滑式导电塑料电位器作为传感器件，它是位置发送器的一个重要部件。
在调试时应先把执行器机械位置关到最小，转动调节旋钮，则导电塑料电位器将作向前或向后的直线移动，使输出电流接近为4mA或0mA。此调整旋钮作为调整位置发送器输出信号的粗调，再在位发模块上调节调零电位器使输出为4mA或0mA,再把执行器机械位置开到最大，调节位发模块上调满电位器，使输出为20mA或0mA。如上调试往复一次即可。另外调节调整旋钮让直滑式导电塑料电位器中的导杆处于适当位置，使得在整个轴向位移中，电位器阻值能线性地变化。定向螺钉起定向作用，不可拧得太紧。 

位发模块是将直滑式导电塑料电位器的阻值变化量进行处理，转换成相对应的0-10mA，4-20mA的输出信号，是位置发送器的另一个主要部件。

在调整旋钮确定电位器的适当位置后，调节ZERO调零电位器可确定电动执行机构的初始位置，当执行机构输出轴达到满行程时，调节调满电位器SPAN，使信号也达到相应的满量程，如果出现调节调零，调满电位器达不到上述要求，则要重新调节调整旋钮，从而设定直滑式导电塑料电位器的恰当起始位置。

▷齿轮式结构的位置发送器
齿轮式位置发送器主要由位发模块、电动机分相电容、中间过渡接线端子、传感器组件、行程限位开关、底座及对外连接的接插件等组成。
齿轮式位置发送器采用旋转式导电塑料电位器作为传感器件。它是位置发送器的一个重要部件。

逆时针转动紧定螺母，释放导电塑料电位器的联接，用螺丝刀转动导电塑料电位器的转轴，则电位器的输出阻值作相应的大小变化，故作为位置发送器输出信号的粗调，粗调调试后，再重新顺时针拧紧紧定螺母。然后在WF-S型或WF-Ⅱ型位发模块上进行初始位置的细调，即调节调零电位器ZERO，当执行机构输出轴达到满行程时，调节调满电位器SPAN，使信号也达到相应的满量程。如果出现调节调零，调满电位器达不到上述要求，则要重新粗调传感元件导电塑料电位器的阻值位置。

通过上述步骤，信号调试完毕后，再设定行程限位开关的位置。

“自动”或“手动”操作执行机构至起始位置，在这过程中确定正、反行限位开关，然后放松紧定螺母，转动凸轮，使之可靠地和行程开关的凸轮接触，并使之在初始位置发生动作，然后再旋紧紧定螺母，再“自动”或“手动”操作执行机构至满行程位置，放松紧定螺母，用手指按住刚才设定好的凸轮，转动另一凸轮，使行程开关的凸轮在满量程时发生动作，切断正行的电源，重新旋紧紧定螺母，则行程限位开关的初步设置完毕，切换到自动调节输入信号，使执行机构在起始位置和满程位置，检验行程限位开关设置的准确性。重复几次，直到符合要求为止。

